Modelowanie 1 identyfikacja
Laboratorium nr 11

1. Dany jest obiekt typu ARX, tj.:
Yn = Z_kAun + én, (1)

gdzie y, jest wyjsciem obiektu, A to wielomiany réznicowe opisujace system,
u, stanowi wejscie obiektu, e, reprezentuje zakldcenia oraz z jest opdznie-
niem (przesunieciem wstecz) o k wartosci (tj. 2~ *u; = u;_y). Dla przyktadu:

Uy = Q1Up—1 + Q2Up—2 + ... +ar, Up_r, + botly, + 01Up_1 + ... +bp, Upn_1,
Yn = Un + €. (2)

Niech 6 oznacza wektor nieznanych parametréw obiektu:
Q = [bo, bl, e ,bLb, aip,as, ... ,aLa]T

2. Wybra¢ dowolne sktadowe wektora 6. Wygenerowaé¢ N-elementowa se-

kwencje obserwacji wejscia {u,, } typu i.i.d o rozktadzie normalnym N (u, o).

Wygenerowaé N-elementowy sygnat zaklocajacy {e,}, typu i.i.d o rozktadzie

N(0,0?). Wygenerowa¢ sekwencje pomiaréw wyjscia {y,} zgodnie z réwna-

niami (2).

3. Skonstruowaé¢ wektor regresyjny ®; ; zawierajacy probki wejsé¢ i wyjsé
odpowiadajgce oszacowaniu parametrow systemu w chwili ¢:

Dy = (Ui ks Wik 1s ooy Wik Ly —Yi1s —Yi2y s —YiLa]”
4. Zaimplementowac¢ algorytm wazonej rekurencyjnej metody najmniejszych
kwadratow dany wzorem:

éi = éi—l + R P16, (3)

gdzie 6; oznacza wektor zawierajacy oszacowania parametrow systemu 6 w
chwili 7, R; to macierz kowariancji, a ¢; to btad predykcji jednokrokowej dany
wzorem:

A

€ =Y — 9;{1 D,



5. Zastosowacé rekurencyjng zaleznos¢ do wyznaczenia macierzy kowariancji,
ktora pozwala unikngé¢ odwracania macierzy:
T
1 Ri 1 ®;_1P;_ Ry

Ri - - Ri_ - 5
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(4)
z uwzglednieniem warunku poczatkowego:
RO = Oé[,

gdzie « jest pewna duza wartosciag dodatnia np. 500.

6. Zbada¢ wplyw wspotczynnika zapominania A na dziatanie estymatora.



