Systemy dynamiczne
Lista nr 1

1. Wykazaé nastepujace wlasnosci transformaty Laplace’a:

(a) Gf(t)=sF(s)— f(0-),

(b) Jo f(r)dr=1F(s),

(c) e f(t)=F(s - B),
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2. Wyznaczy¢ transformaty nastepujacych funkcji, korzystajac z definicji
oraz wtasnosci transformaty Laplace’a:

(a) o(t),
(b) 1(2),

(t—7)g(T)dT=F(s)G(s).
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(f) sinwt.
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3. Metoda rozkladu na utamki proste wyznaczyé oryginaly nastepujacy
transformat:
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4. Sprawdzi¢ czy ponizsze systemy sa systemami liniowymi:

(a) y(t) = 10u(?),

(b) y(t) = (1),
() y(t) =5gu(),
(d) y(t) = u(t) - cos(10t).



